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コンパクトカード型の二周波 RTK GPS受信機
Trimble® BD950 GPS受信機は並外れた精度、組み
込みやすさ、部品の寿命を実現しました。 BD950は

Eurocard フォームファクタをベースに､専門的なある
いは特殊なハードウェアソルーションに簡単に組み込
める受信機として設計されました誘導・制御の様々なア
プリケーションにおいて高い信頼性でセンチメートルの
精度を提供します。小型で消費電力も少ないので携帯

性を要求する製品に最適な受信機です。

最先端の技術
BD950 はトリンブルの長年にわたる GPS 業界での
経験を基に開発されました。 この24チャンネル二周

波GPS/WAAS/EGNOS 受信機は､衛星捕捉技術を機

能強化した Trimble Maxwell™ 4 チップを内蔵して

います。GPS捕捉が厳しい環境下においても僅か1.5ワ

ット以下の消費電力で衛星を正確に捉えます。

必要電力が低いことでバッテリーが長持ちし､熱の発生
も少なく、また部品の寿命も延びるために、携帯性の高

い製品を開発することが可能です。

高精度と応答時間
BD950 は､非常に早い応答時間で20 mmの水平精

度と30 mmの垂直精度を実現します。誘導制御ループ

ソフトウェアに対して､20回/秒で20ミリ秒以下の遅延
で位置を提供します。精度を要求されるアプリケーショ

ンでは、遅延が僅かに長くなるだけで10 Hzの周期で

10 mm の水平精度を提供します。

簡単にアップグレード
アップグレード可能なので、現在もそして将来も、ア
プリケーションに必要な機能を提供することができ
ます。全オプションともパスワードによるアップグレ
ードが可能なので、最も簡素なL1限定システムを、
完全装備のL1/L2 RTKユニットにまでアップグレー
ドすることができます。

インターフェースと機器設定も容易
BD950 は、最低限の開発作業でアプリケーションに組
込むことができます。アプリケーションファイルのインタ
ーフェースが解りやすく､受信機の操作を一つのコマン

ドでプログラムできます。またはBD950のスターター

キットに含まれるWindowsベースのConfiguration 

Toolbox や MS Controller ソフトウェアを使用して
設定することもできます。複数の異なる操作設定をファ
イルとして保存し、必要に応じて使用できます。また、ロ
ーカル測地系と変換パラメータを受信機に直接入力す

ることもができるので、出力するグリッド座標はGPSと一

般測量システムどちらにも適用できます。ASCII とバイ

ナリメッセージを4つの双方向シリアルポートのどれか

らでも出力できます。

アプリケーション
BD950 は､下記の分野における要求度の高い様々な

ポジショニングアプリケーションに最適です。

•	 農業
•	 マシンコントロール／誘導
•	 採掘
•	 海洋
•	 測量
•	 GIS
•	 地殻変動 
•	 防衛

BD950 は高精度 GPS を必要とするあらゆる作業
に適し、トリンブルの精度を設計に利用することを
可能にします。

特長と利点

消費電力が非常に少ない

GPS近代化をサポート

初期投資を抑えられる

信頼性の高いセンチメートル精度の測
位性能

組み込みやすいフォームファクタが開発
時間を短縮

既存のGPSインフラストラクチャとの最高
の相互運用性
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長年にわたって現場での実績を重ねた結果、Trimble BD950 は強力で組み込みやすい GPS 機
能をシステムインテグレータに提供します。
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技術仕様
•	24 チャンネルL1 C/Aコード、L2C、L1/L2 全波長位相、WAAS/EGNOSサポート
•	高性能Maxwell 4 Custom Survey GPS チップ
•	高精度複合コリレーターによるL1/L2擬似距 離測定
•	フィルター、スムージングのない擬似距離測定 によりノイズ､マルチパス誤差､時間

の誤差を 軽減､ダイナミック特性を向上
•	ノイズが非常に低いL1/L2 搬送波位相測定、 1 Hz 帯域幅で精度 <1mm
•	実績のあるトリンブル低仰角トラッキング技術

初期化 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                              移動中に自動OTF (オンザフライ)
初期化時間. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                         通常 30 秒未満
スタートアップ. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                          電源オンから測位開始90秒未満
	 最近の衛星暦がある場合は30秒未満
通信. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                       RS-232 ポート x4、通信速度 115,200 bps以下
操作設定. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                        Configuration Toolbox ソフトウェア､
	 MS Controller ソフトウェア､またはユ
	 ーザー定義可 能なアプリケーションファイル
出力フォーマット . . . . . . . . . .         NMEA-0183: AVR､GSV､HDT､VGK､VHD､ ROT､ 
	 GGK､GSA､GGA､ZDA､VTG､GST､PJT､PJK､ GSOF出力およびRT17出力
1 PPS. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                             ±1 マイクロ秒
外部周波数入力. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                          10 MHz
イベント入力. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                イベントマーカー入力 x1
LED サポート. . . . . . . . . . . . . . .                3つ － 電源、衛星捕捉、補正データの状態を 表示

物理的特性
寸法. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                  100 mm x 80 mm x 17 mm
Power. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                    +4.5 V DC ～ +32 V DC
	 5 V DCで 通常1.0 ワット (L1 の みの場合)
	 5 V DCで 通常1.5 ワット(L1/ L2、RTKの場合)
コネクタ

I/O. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                       DIN41612 64ピン コネクタ
アンテナ. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                                SMC 直角
外部周波数入力. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                              SSMC

環境特性1

動作温度 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                         –40 °C ～ +75 °C
保管温度 . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                         –55 °C ～ +85 °C

振動. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                         MIL810D, tailored
	 動作時　ランダム 6.2 gRMS
	 待機時　ランダム 8 gRMS
機械的衝撃. . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . .                                            MIL810D
	 動作時 ± 40 g
	 待機時 ± 75 g

測位仕様 

測位モード 精度2 遅延3 最高出力レ
ート

同期 RTK 1 cm + 1 ppm 水平 300 ms4 10 Hz

2 cm + 1 ppm 垂直

低遅延 RTK 2 cm + 2 ppm 水平 5 <20 ms 20 Hz

3 cm + 2 ppm 垂直

DGPS <1 m 3D <20 ms 20 Hz

WAAS6 <5 m 3D <20 ms 20 Hz

ご注文について
出荷仕様
•	BD950 スターターキット7

•	BD950 L1/L2 スタンダード、RTK 基準局/移動 局 20 Hz
•	BD950 L1/L2 スタンダード、RTK 基準局/移動局 20 Hz /L2C
•	BD950 L1/L2 RTK 移動局 20 Hz
•	BD950 L1/L2 RTK 移動局 10 Hz
•	BD950 L1/L2 基準局
•	BD950 L1/L2 スタンダード RTK +ムービングベ ース RTK
•	BD950 L1 DGPS 基準局/移動局 20 Hz
•	BD950 L1 DGPS 移動局 10 Hz

オプション
•	CMR/RTCM 入力オプション
•	CMR/RTCM 出力オプション
•	20 Hz オプション
•	ムービングベース RTK オプション
•	L1/L2 オプション
•	L2C オプション

Trimble BD950 GPS 受信機モジュール

© 2003–2006, Trimble Navigation Limited｡ 版権所有｡ Trimble と､地球儀と三角形のロゴ は､米国特許商標局に､そしてその他
の国で登録された Trimble Navigation Limited の登録商標です｡ Maxwell は､ Trimble Navigation Limited の登録商標です｡ 
その他すべての商標は､それぞれの所有者に帰属します｡ PN 022504-031A-JP (05/06)

北米
Trimble Engineering & 
Construction Group
5475 Kellenburger Road
Dayton, Ohio 45424-1099 • USA
800-538-7800 (ﾌﾘｰﾀﾞｲﾔ ﾙ)
Tel +1-937-245-5154
Fax +1-937-233-9441

日本
株式会社ニコン・トリンブル
〒144-0035
東京都大田区南蒲田2-16-2
テクノポート三井生命ビル
Tel +03-5710-2596
Fax +03-5710-2604

シンガポール
Trimble Navigation  
Singapore Pty Limited
80 Marine Parade Road
#22-06, Parkway Parade
Singapore 449269 • SINGAPORE
Tel +65-6348-2212
Fax +65-6348-2232

Trimble 正規販売代理店

1	 実装と筐体の設計に拠る
2	 1シグマ
3	 最大出力レート時
4	 データリンクの処理能力に依る
5	 データリンクの遅れを1秒と推定して
6	 WAAS システムの性能に依る
7	B D950スタンダード受信機、 I/Oボード、電源コード、 Configuration Toolbox / MS Controller ソフトウェア､取 扱説

明書を含む

仕様は予告なく変更することがあります。
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